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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
wykonania i odbioru robdt budowlanych w zakresie robot ogélnobudowlanych.

WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
W niniejszym rozdziale oméwiono wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru robot

zwigzanych z wymiang posadzki w korytarzu na parterze oraz w sali wyktadowej nr 4 w
budynku OEIIZK.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest dokumentem bgdacym podstawa do udzielenie zamodwienia i
zawarcia umowy na wykonanie robot.

Inwestor:

Wojewodztwo Mazowieckie - Osrodek Edukacji Informatycznej 1 Zastosowan Komputerow,
02-026 Warszawa ul. Raszynska 8/10

1. 3. Zakres robot objetych ST

Spis dziatow specyfikacji wraz z klasyfikacjag wg Wspdlnego Stownika Zamédwien (CPV)
Wymagania ogdlne zawarte w ST dotycza wszystkich robot budowlanych i nalezy je stosowac
W powigzaniu z nizej wymienionymi szczegdélowymi specyfikacjami technicznymi SST :

KOD CPV :
SST-0 45000000-7 Specyfikacja ogolna
SST-1 45111300-1 Roboty rozbiorkowe
SST-2 45410000-4 Roboty tynkarskie
SST-3 45442100-8 Roboty malarskie
SST-4 45432100-5 Kladzenie i wykladanie podlog

ST- CPV 45310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

1.4 Okreslenia podstawowe.
Okreslenia 1 nazewnictwo uzyte w niniejszej specyfikacji technicznej ST s3 zgodne z
obowigzujagcymi podanymi w normach PN i przepisach Prawa budowlanego.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos$¢
z przedmiarem robot oraz opinii technicznych, SST i poleceniami Inzyniera - Inspektora
Nadzoru.
1.5.1. Przekazanie placu budowy
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Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze
Wykonawcy miejsce robdt, dziennik wewngtrzny robdt oraz wskaze miejsce poboru energii
elektrycznej 1 wody, oraz przedmiar.

1.5.2. Uzupehienie przedmiaru rob6t oraz opinii technicznych

Jezeli w trakcie wykonywania robdt okaze si¢ koniecznym uzupelienie przedmiaru
robot oraz opinii technicznych przekazanych przez Zamawiajacego, Wykonawca sporzadzi
brakujace rysunki i SST na wiasny koszt w 4 egzemplarzach i przedtozy je Inzynierowi -
Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach w poszczegdlnych dokumentach obowiagzuje
Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna;

Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedow Iub brakéw w Dokumentach
Kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera - Inspektora
Nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.

Wszystkie wykonane roboty 1 dostarczone materialty beda zgodne z przedmiarem 1 SST.

Dane okre$lone w przedmiarze robot oraz opiniach technicznych i w SST beda
uwazane za wartoSci docelowe, od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach
okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow 1 elementéw budowli musza by¢
jednorodne 1 wykazywac bliskg zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech
nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

Jezeli zostata okre$lona warto$¢ minimalna lub warto§¢ maksymalna tolerancji albo
obie te wartosci, to roboty powinny by¢ prowadzone w taki sposob, aby cechy tych
materialow lub elementéw budowli nie znajdowaly si¢ w przewazajacej mierze w poblizu
wartos$ci granicznych.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w pelni zgodne z przedmiarem robot
lub SST, ale osiagnigta zostanie mozliwa do zaakceptowania jako$¢ elementu budowli, to
Inzynier - Inspektor Nadzoru moze zaakceptowac takie roboty i1 zgodzi¢ si¢ na ich
pozostawienie.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w peini zgodne z przedmiarem robot
lub SST 1 wptynie to na pogorszenie jakosci elementu budowli, to takie materialty zostang
zastgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.3. Zabezpieczenie placu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia placu budowy oraz utrzymania ruchu
publicznego na placu budowy, w sposob okreslony w SST w okresie trwania realizacji
kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Koszt  zabezpieczenia placu budowy nie podlega odregbnej zaplacie
1 przyjmuje si¢, ze jest wlagczony w cen¢ kontraktowa.

1.5.4. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robdt wszelkie
przepisy dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego. W okresie trwania realizacji kontraktu,
az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robdt. Wykonawca bedzie podejmowaé wszelkie
uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych ochrony
srodowiska na placu i wokot placu budowy oraz bedzie unikaé¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla
osOb lub wiasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych
przyczyn powstalych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan Wykonawca zapewni spetnienie nastgpujacych warunkow:

a) Miejsca na sktadowiska i wewngtrzne drogi transportowe zostang tak wybrane, aby nie
powodowac zniszczen w §rodowisku naturalnym.

b) Zostang podj¢te odpowiednie §rodki zabezpieczajace przed:

- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu,

- mozliwo$cig powstania pozaru.
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Opfaty 1 kary za przekroczenie w trakcie realizacji robot norm, okreslonych w odpowiednich
przepisach dotyczacych ochrony srodowiska, obcigzaja Wykonawce.
1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisOw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych 1 magazynowych raz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem osdb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.6. Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktére w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialbw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wigkszym od dopuszczalnego.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot powinny mie¢ $wiadectwa dopuszczenia,
wydane przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okres§lajace brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatow na §rodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy
Zamawiajacy powinien otrzymac¢ zgode na uzycie tych materiatdw od wilasciwych organow
administracji panstwowe;j.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacja,
a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie §rodowiska, to konsekwencje tego
poniesie Zamawiajacy.

1.5.7. Ochrona wtasno$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem
wlasnosci publicznej 1 prywatne;.

Jezeli w zwigzku z zaniedbaniem, niewlasciwym prowadzeniem robot lub brakiem
koniecznych dziatan ze strony Wykonawcy nastapi uszkodzenie lub zniszczenie wihasnosci
publicznej lub prywatnej, to Wykonawca na swoj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzong
wlasnos$¢. Stan naprawionej wilasnosci powinien by¢ nie gorszy niz przed powstaniem
uszkodzenia.

Wykonawca jest w pelni odpowiedzialny za ochrone¢ urzadzen uzbrojenia terenu takich
jak: przewody, rurociagi, kable teletechniczne itp. oraz uzyska u odpowiednich wiladz
bedacych wilascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego odnosnie doktadnego potozenia tych urzadzen w obrebie placu budowy.

O zamiarze przystgpienia do robot w poblizu tych urzadzen, badz ich przelozenia,
Wykonawca powinien zawiadomi¢ wiascicieli urzadzen i Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest zobowigzany w okresie trwania kontraktu do wlasciwego oznaczenia
1 zabezpieczenia przed uszkodzeniem tych urzadzen.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia instalacji 1 urzadzen podziemnych Wykonawca
bezzwlocznie powiadomi Inzyniera - Inspektora Nadzoru i zainteresowane wiladze oraz
bedzie z nimi wspotpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw.

Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dzialania
uszkodzenia urzadzen uzbrojenia terenu wskazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajacego.

1.5.8. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow
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Wykonawca bedzie stosowaé si¢ do obowigzujacych ograniczen obcigzen osi
pojazdow podczas transportu materiatow i sprzgtu po drogach publicznych poza granicami
placu budowy

Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od odpowiednich wladz na uzycie
pojazdow o ponadnormatywnych obcigzeniach osi i w sposob ciagly bedzie powiadamiat
Inzyniera -Inspektora Nadzoru o fakcie uzycia takich pojazdéw. Uzyskanie zezwolenia nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za uszkodzenia drég, ktore moga byc¢
spowodowane ruchem tych pojazdow.

Wykonawca nie moze uzywac pojazdow o ponadnormatywnych obcigzeniach osi na
istniejgcych 1 wykonywanych warstwach nawierzchni w obrgbie placu budowy.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za jakiekolwiek uszkodzenia spowodowane
ruchem budowlanym 1 bedzie zobowigzany do naprawy uszkodzonych elementow na wiasny
koszt, zgodnie z poleceniami Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

1.5.9. Bezpieczenstwo 1 higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegal przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i1 bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprzet 1 odpowiednig odziez dla ochrony zycia 1 zdrowia 0so6b zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong robdt, materialéw i urzadzen uzywanych
do robot od daty rozpoczgcia do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu koncowego odbioru robot.
Utrzymanie powinno by¢ prowadzane w taki sposdb, aby budowla drogowa lub jej elementy
byly w zadawalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie robdt, to na polecenie
Inzyniera - Inspektora Nadzoru powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w
24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

2. MATERIALY

2.1. Zrodla uzyskania materialow

Zrédta uzyskania wszystkich materiatéow powinny by¢ wybrane przez Wykonawce z
wyprzedzeniem, przed rozpoczeciem robdt. Nie pozniej niz 3 tygodnie przed zaplanowanym
uzyciem materiatow Wykonawca dostarczy Inzynierowi - Inspektorowi Nadzoru szczegotowe
informacje dotyczace proponowanego zrddta wytwarzania i wbudowania, wymagane
Swiadectwa badan laboratoryjnych i reprezentatywne probki materiatéw do zatwierdzenia.

Wykonawca zobowigzany jest prowadzi¢ na biezagco badania w celu
udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zrédta w sposob ciagty spetniaty
wymagania SST.

2.2. Pozyskiwanie materialdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wilascicieli i odno$nych wiadz na
pozyskanie materiatéw z jakichkolwiek zrodel miejscowych, wiaczajac w to zroédta wskazane
przez Zamawiajacego 1 jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi - Inspektorowi Nadzoru
wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodia.
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Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajaca raporty z badan terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia
Inzynierowi - Inspektorowi Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno§¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i
jako$ciowych materiatéw z jakiegokolwiek Zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty zwigzane z pozyskaniem materiatlow 1
dostarczeniem ich do robot.

Eksploatacja Zzrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze i dokumentacja uzgodniong z odpowiednimi wtadzami
administracyjnymi 1 Nadzorem Zamawiajacego.

2.3. Inspekcja wytworni materialow

Wytwornie materiatow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera - Inspektora
Nadzoru w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami.
Probki materiatéw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wynik tych
kontroli bedzie podstawg akceptacji okreslonej partii materiatow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier - Inspektor Nadzoru bedzie przeprowadzat inspekcje
wytworni powinny by¢ zachowane nastepujace warunki:
a) Inzynier - Inspektor Nadzoru bedzie miat zapewniong wspolprace 1 pomoc Wykonawcy
oraz producenta materialow w czasie prowadzenia inspekcji,
b) Inzynier - Inspektor Nadzoru bgdzie miat wolny wstep, w dowolnym czasie, do tych czesci
wytworni, gdzie odbywa si¢ produkcja materiatow przeznaczonych do realizacji robot.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajagce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z
placu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru.
Jesli Inzynier - Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy na uzycie materialdow do innych robot
niz te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych materiatow zostanie przewarto$ciowany
przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

Kazdy rodzaj robdt, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialty zachowaty swoja jakos¢
1 przydatno$¢ do robot oraz zgodnos$¢ z wymaganiami SST 1 byly dostepne do kontroli przez
Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego skladowania materiatow beda po zakonczeniu robdt
doprowadzone przez Wykonawce do ich pierwotnego stanu, w sposob zaakceptowany przez
Inzyniera -Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i
ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym
przez Inzyniera -Inspektora Nadzoru; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach
sprzet powinien by¢ uzgodniony i1 zaakceptowany przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru.
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Liczba 1 wydajno$¢ sprzgtu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robdt, zgodnie z
zasadami okre$lonymi w, SST i wskazaniami Inzyniera - Inspektora Nadzoru w terminie
przewidzianym kontraktem.

Wykonawca zobowigzany jest do dostarczenia Inzynierowi - Inspektorowi Nadzoru
kopii dokumentdéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, w przypadku gdy
wymagajg tego przepisy.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia 1 narz¢dzia nie gwarantujace zachowania
warunkow kontraktu, zostang przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i
niedopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore
nie wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt i wlasciwosci przewozonych
materialow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w przedmiarze robot, SST 1 wskazaniami Inzyniera - Inspektora Nadzoru, w
terminie przewidzianym kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace
przepisoOw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych
parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom kontraktu na
polecenie Inzyniera -Inspektora Nadzoru beda usunigte z placu budowy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do placu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z kontraktem oraz za
jako$¢ zastosowanych materialdéw i wykonywanych roboét, za ich zgodnos$¢ z wymaganiami
SST, PZJ, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

Inzynier - Inspektor Nadzoru bedzie podejmowaé decyzje we wszystkich sprawach
zwigzanych z jako$cig robot, a ponadto we wszystkich sprawach zwigzanych z interpretacja
przedmiaru rob6t i SST oraz dotyczacych akceptacji wypetnienia warunkow kontraktu przez
Wykonawcg.

Inzynier - Inspektor Nadzoru bedzie podejmowacé decyzje w sposob sprawiedliwy i
bezstronny.

Decyzje Inzyniera - Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia
materialéw i elementéw robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w kontrakcie,
przedmiarze robot i w SST, a takze w normach 1 wytycznych.

Inzynier - Inspektor Nadzoru jest upowazniony do kontroli wszystkich rob6t kontroli
wszystkich materialdéw dostarczonych na budowe lub na niej produkowanych, wiaczajac
przygotowanie i produkcje materiatow. Inzynier - Inspektor Nadzoru powiadomi Wykonawce
o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie materialy i roboty, ktére nie speiniaja wymagan
jakosciowych okreslonych w przedmiarze robot i w SST. Z odrzuconymi materiatami nalezy
postepowac jak w p. 2.4.

5.2. Wady robot spowodowane przez poprzednich Wykonawcow

Jesli Wykonawca wykonal roboty zgodnie z wymaganiami dokumentacji projektowej i
SST, a zaistniata wadliwo$¢ tych robot spowodowana zostala robotami wykonanymi
poprzednio przez innych Wykonawcéw, to Inzynier - Inspektor Nadzoru zleci taki sposob
postgpowania z poprzednio wykonanymi robotami, aby wyeliminowa¢ ich wady, a



Wykonawca wykona dodatkowe roboty zlecone przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru na
koszt Zamawiajacego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program Zapewnienia Jakosci (PZJ)

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie 1 przedstawienie do aprobaty
Inzyniera-Inspektora Nadzoru Programu Zapewnienia Jakosci, w ktérym przedstawi on
zamierzony sposob wykonania robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne
gwarantujagce wykonanie robot zgodnie z SST oraz poleceniami 1 ustaleniami Inzyniera -
Inspektora Nadzoru.

Program Zapewnienia Jakosci powinien zawierac:

a) cze$¢ 0golng opisujaca:
- organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy 1 sposob prowadzenia robot,
- bhp,
- wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne,
- wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢ 1 terminowos$¢ wykonania poszczego6lnych
elementow robot,
- system (sposob wykonania i procedur¢) proponowanej kontroli i sterowania jako$cig
wykonywanych robot,
- wyposazenie w sprzet 1 urzadzenia do pomiardw 1 kontroli (opis laboratorium wtlasnego
lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

b) cz¢s¢ szczegotowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:
- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania 1 urzadzenia pomiarowo-kontrolne,
- rodzaje 1 ilo$ci $rodkdéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku
materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,
- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utratg ich wlasciwosci w czasie
transportu,
- SposOb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajagcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robdt powinno by¢ takie sterowanie ich przygotowaniem i
wykonaniem aby osiaggna¢ zatozong jako$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robdt i jakoSci materiatow.
Wykonawca powinien zapewni¢ odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel,
laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i
badan materiatéw oraz robot.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary 1 badania materiatbw oraz robdt z
czestotliwos$cia zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w przedmiarze robot i SST.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi - Inspektorowi Nadzoru §wiadectwa, ze wszystkie
stosowane urzadzenia i sprzgt badawczy posiadajag wazng legalizacje, zostaty prawidlowo
wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okres$lajacych procedury badan.

6.3. Atesty jakoS$ci materialow i urzadzen

Przed wykonaniem badan jakosci materiatéw przez Wykonawce Inzynier- Inspektor
Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia materialy posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich
petna zgodnos¢ z warunkami podanymi w SST.

W przypadku materiatow, dla ktorych atesty sa wymagane przez SST, kazda partia
dostarczona do robdt powinna posiadac atest okreslajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.
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Produkty przemystowe powinny posiada¢ atesty wydane przez producenta, poparte w
razie potrzeby wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikéw tych badan beda
dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi - Inspektorowi Nadzoru.

Urzadzenia laboratoryjne 1 sprzgt kontrolno - pomiarowy zainstalowany
w wytworniach lub maszynach muszg posiada¢ wazng legalizacje wydang przez upowaznione
instytucje.

Materialy posiadajace atesty, a urzadzenia - wazne legalizacje mogg by¢ badane w
dowolnym czasie. Jezeli zostanie stwierdzona niezgodnos¢ ich wilasciwosci z SST to takie
materiaty i/lub urzadzenia zostang odrzucone.

6.4. Dokumenty budowy
1. Dziennik budowy

Dziennik budowy wewnetrzny jest wymaganym dokumentem obowigzujacym
Zamawiajacego 1 Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy placu budowy do konca
okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy wewnetrzny
zgodnie z obowigzujgcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy wewng¢trznym be¢da dokonywane na biezaco i1 beda
dotyczy¢ przebiegu robodt, stanu bezpieczenstwa ludzi 1 mienia oraz technicznej i
gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy wewnegtrznym bedzie opatrzony data jego
dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz
stanowiska stuzbowego.

Zapisy beda czytelne, dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym,
bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy wewnegtrznym protokoly i inne dokumenty beda
oznaczone kolejnym numerem zatacznika i opatrzone datg i podpisem kierownika budowy i
Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

Do dziennika budowy wewnetrznego nalezy wpisywac w szczegolnosci:

- date przekazania Wykonawcy placu budowy,

- datg przekazania przez Zamawiajacego przedmiaru robdt, jezeli taki jest w posiadaniu,

- uzgodnienie przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru Programu Zapewnienia JakosSci
harmonogramow robot,

- terminy rozpoczgcia i1 zakonczenia poszczeg6lnych elementow robot,

- przebieg robot, trudnosci i1 przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
robotach,

- uwagi i polecenia Inzyniera - Inspektora Nadzoru,

- daty zarzadzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,

- zgloszenia 1 daty odbiorow robot zanikajacych, ulegajacych zakryciu, i1 ostatecznych
odbioréw robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robdt podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczeg6lnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w przedmiarze robot,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jakosci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan
z podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki prob poszczeg6lnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.
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Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy
wewnetrznego bedg przedtozone Inzynierowi - Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania sie¢.

Decyzje Inzyniera - Inspektora Nadzoru wpisane do dziennika budowy wewnetrznego
Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Atesty materiatéw, deklaracje zgodnosci powinny by¢ gromadzone w formie
uzgodnionej. Dokumenty te stanowig zatacznik do odbioru robdt i powinny by¢ przekazane
dla Zamawiajacego po zakoficzeniu budowy.

2. Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w pkt. 1 nastgpujace
dokumenty:
a) protokoty przekazania placu budowy,
b) umowy cywilno - prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno - prawne,
c) protokoty z narad i ustalen,
d) korespondencje na budowie.

5. Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na placu budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe i
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera - Inspektora
Nadzoru i1 przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. ODBIOR ROBOT

7.1. Rodzaje odbiorow roboét
W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom
odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi ostatecznemu,
¢) odbiorowi pogwarancyjnemu.

7.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robdt zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i
jakosci wykonywanych robét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogo6lnego
postepu robot.

Odbioru robdt dokonuje Inzynier - Inspektor Nadzoru. Gotowos¢ danej czesci robdt do
odbioru Wykonawca zglasza wpisem do dziennika budowy wewnetrznego z jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera - Inspektora Nadzoru. Odbiér powinien by¢ przeprowadzony
niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 2 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika
budowy wewnetrznego i powiadomieniem o tym fakcie Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

Ilo§¢ 1 jakos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier - Inspektor Nadzoru na
podstawie dokumentéw zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z przedmiarem robot, SST, uprzednimi ustaleniami
oraz w oparciu o ewentualne badania wlasne.

W przypadku stwierdzenia odchylen od przyjetych wymagan i1 innych wcze$niejszych
ustalen Inzynier - Inspektor Nadzoru ustala zakres robot poprawkowych lub podejmuje
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decyzje dotyczace zmian i1 korekt. W wyjatkowych przypadkach podejmuje decyzje
dokonania potracen.

Przy ocenie odchylen i podejmowaniu decyzji o robotach poprawkowych lub robotach
dodatkowych Inzynier - Inspektor Nadzoru uwzglednia tolerancje i zasady odbioru podane w
SST dotyczace danej czesci robot.

7.3. Odbior ostateczny robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilo$ci, jakosci 1 wartosci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego powinna by¢
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy wewnetrznego z bezzwlocznym
powiadomieniem na piSmie o tym fakcie Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

Odbidr ostateczny robot nastagpi w terminie ustalonym w warunkach kontraktu, liczac
od dnia potwierdzenia przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru zakonczenia robot 1 kompletnosci
oraz prawidtowosci operatu kolaudacyjnego.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w
obecnos$ci Inzyniera - Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona
ich oceny jakosciowej na podstawie przedlozonych dokumentow, wynikéw 1 pomiarow,
oceny wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robot z SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych
w trakcie odbiorow robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania rob6t uzupetniajacych i1 robot poprawkowych.

W  przypadku niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robdt
uzupetniajacych w warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie
swoje czynno$ci 1 ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robdt w
poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega od SST z uwzglednieniem tolerancji i nie
ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja
dokona potracen, oceniajac pomniejszong warto§¢ wykonanych robdt w stosunku do
wymagan przyjetych w dokumentach kontraktowych.

7.4. Dokumenty do odbioru ostatecznego robdt

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego roboét jest protokot
odbioru ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

W  przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z
Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez Komisje roboty poprawkowe lub uzupeiniajace beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robdt uzupetniajacych wyznaczy komisja.

7.5. Odbior pogwarancyjny
Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usuni¢ciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad odbioru ostatecznego.

8. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (Dz.U.Nr 89, poz.414).
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SST-1_ROBOTY ROZBIORKOWE

1. WSTEP
1.1 Przedmiot SST

W rozdziale omoéwiono wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z
demontazem i rozbiorka.

Klasyfikacja wg. Wspolnego Stownika Zamowien (CPV)

45111300-1 Roboty rozbiorkowe

45453000-7 Roboty remontowe i renowacyjne
45432100-5 Kladzenie i wykladanie podlég i Scian
45321000-3 Izolacja cieplna

45410000-4 Tynkowanie

ST- CPV 45310000-3 |Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza prowadzenia robot zwigzanych z demontazem i
rozbidrka przy wykonywaniu robot :

Wewnetrznych wedtug przedmiaru robot np.:

- Rozebranie posadzek z wyktadziny drewnianych wraz z listwami,

- Wykucie kotkow,

- Skucie miejscowe tynkow,

- Demontaz starych sufitow podwieszonych,

- demontaz starej instalacji elektrycznej,

- Wyniesienie i wywiezienie gruzu.

3

1.4. Okreslenia podstawowe
Okres$lenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
przedmiarem robot SST i poleceniami Inzyniera.
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2. MATERIALY
Materiaty nie wystepuja.
3. SPRZET

Roboty wewnetrzne zwigzane z rozbiorka beda wykonywane rgcznie. Natomiast jezeli bedzie
mozliwe roboty zewnetrzne zwigzane z rozbiorka beda wykonywane czesciowo
mechanicznie, przy uzyciu minikoparek.

Caly sprzet potrzebny na placu budowy zostanie dostarczony przez Wykonawce, wiacznie z
ewentualnymi rusztowaniami, podno$nikami i oswietleniem. Wykonawca powinien
postugiwac si¢ sprzetem zapewniajagcym spetnienie wymogow jakosciowych, ilo§ciowych 1
wymogow bezpieczenstwa. Zastosowany przy prowadzeniu robot sprzet nie moze
powodowac uszkodzen pozostatych, nierozbieralnych elementow.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na srodowisko 1 jako$¢ wykonywanych robot.

Przypomina si¢ o ograniczeniach w stosowaniu urzadzen o wysokim poziomie hatasu.
Urzadzenia takie, jak hydrauliczne mtoty do kruszenia , mogg by¢ uzywane tylko przy
spetnieniu okreslonych warunkow.

4. TRANSPORT

Zatadunek, transport jak i wytadunek materiatow z rozbidrek musi odbywac si¢ z
zachowaniem wszelkich srodkdw ostroznosci 1 bezpieczenstwa ludzi pracujacych przy
robotach rozbiorkowych.

Gruz bedzie wywozony w miar¢ postepowania robot rozbiorkowych. Gruz bedzie tadowany
do konteneréw znajdujacych si¢ na terenie budowy lub na samochody cigzarowe dojezdzajace
do obiektu i wywozony na autoryzowane wysypiska. Wyboér srodka transportu zalezy od
warunkow lokalnych. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spetniaé
wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych
obcigzen na osie, wymiarow tadunku i innych parametréw technicznych. Wykonawca bgdzie
usuwat na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami
na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE PRAC

5.1. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot rozbidrkowych nalezy:

- upewnic si¢, ze wszystkie instalacje zostaly odigczone od zasilania w sposob prawidtowy,
- miejsce prac oznakowac zgodnie z wymogami BHP,

- zapozna¢ pracownikow z programem rozbiorki 1 poinstruowac o bezpiecznym sposobie jej
wykonania.

5.2 Zabezpieczenie placu budowy

Przed przystagpieniem do robot rozbidorkowych, Wykonawca winien ustawi¢ niezbedne
zabezpieczenia w miejscach przewidzianych w planie zagospodarowania placu budowy. Teren
rozbiorki nalezy ogrodzi¢ w sposob uniemozliwiajacym przedostanie si¢  0sOb
nieupowaznionych w obreb prac rozbiérkowych 1 oznakowaé tablicami ostrzegawczymi.
Wykonawca odpowiada za bezpieczenstwo dobr i 0sob.

Odpowiada tez za utrzymanie czystosci oraz za pyly zanieczyszczajace srodowisko.

Wszelkie inne postanowienia, ktore Wykonawca uzna za przydatne, beda podejmowane w
uzgodnieniu ze stuzbami BHPi Inwestorem.
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5.3 Roboty rozbiorkowe

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003r.
(Dz.U. Nr 47 poz 401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét
budowlanych.

Nalezy szczego6lng uwage zwroci¢ na to, zeby usunigcie jednego elementu nie spowodowato
nieprzewidzianego spadania lub zawalenia si¢ innego. Materialy posegregowac i odnie$¢ lub
odwiez¢ na miejsce sktadowania.

Usunigcie  wszystkich  oblicowek  (zapraw, itp.), demontaz elementow robot
wykonczeniowych, oktadzin $cian i1 stropéw nalezy wykona¢ bez naruszenia konstrukcji
no$nych.

Material poza obrgb budynku znosi¢ lub spuszcza¢ rynnami zsypowymi w sposob
zabezpieczajacy przed uszkodzeniem. Podczas wiatru o szybko$ci wigkszej niz 10m/s nalezy
roboty wstrzymac.

Na czas prowadzenia prac rozbidrkowych nalezy przygotowa¢ tymczasowe stanowisko gruzu,
stali oraz innych materiatow. Materiaty z rozbiorki powinny by¢ skladowane w miejscu
wyréwnanym do poziomu. Gromadzenie gruzu na stropach, balkonach, klatkach schodowych
1 innych konstrukcyjnych czesciach obiektu jest zabronione. Materialy pylace 1 inne, ktore
moze rozwiewa¢ wiatr nalezy przykry¢ plandekami lub siatka.

Przy sktadowaniu materiatow z rozbidrki odlegtos¢ stoséw nie powinna by¢ mniejsza niz:

- 0,75m — od ogrodzenia i zabudowan,

- 5,00m — od statego stanowiska pracy.

Miedzy stosami, pryzmami lub pojedynczymi elementami nalezy pozostawié przejscia o
szerokosci co najmniej 1 m oraz przejazdy o szerokosci odpowiadajacej gabarytowi
natadowanych $rodkéw transportowych i powigkszone; :

- 0 2 m przy ruchu jednokierunkowym i o 3 m przy ruchu dwukierunkowym $rodkéw
poruszanych sitg mechaniczng,

- 0 0,6 m przy ruchu jednokierunkowym oraz o 0,9 m przy ruchu dwukierunkowym $rodkow
poruszanych przy pomocy sity ludzkie;j.

Elementy nadajace si¢ do odzysku w ramach inwestycji beda przechowywane w miejscu
krytym.

Jezeli jest mozliwo$¢ spalenia nieprzydatnych elementéw uzyskanych w wyniku prac
rozbidrkowych, niezbedne czynnos$ci nalezy przeprowadzi¢ z zachowaniem wszelkich
wymogow bezpieczenstwa i odpowiednich przepisoOw. Zaleca si¢ stosowanie technologii
umozliwiajace] intensywne spalanie z powstaniem malej ilo$ci dymu, to jest spalanie w
wysokich stosach lub spalanie w dotach z wymuszonym doptywem powietrza. Po
zakonczeniu spalania ogien powinien by¢ catkowicie wygaszony bez pozostawienia tlacych
si¢ czesci.

5.4. Doprowadzenie placu budowy do porzadku

- Po zakonczeniu robot rozbidrkowych, Wykonawca winien oczys$ci¢ catg strefe objeta
robotami oraz tereny okoliczne.

- Wykonawca winien oczy$ci¢ obszary zewnetrzne oraz elewacje budynkow, na ktérych
osiadt pyl wytworzony w trakcie robot rozbiorkowych.

- Wykonawca odpowiada za wszelkie szkody powstate z jego winy w budynkach i na
okolicznych terenach.

- Z tego tytulu, Wykonawca ma obowigzek dokona¢ natychmiastowej naprawy na wlasny
koszt wszystkich szkod znanych w momencie odbioru robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Zgodnie z wymogami ogdlnymi ST oraz PB.
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7. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptaci si¢ za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane
przez Inzyniera.

8. PRZEPISY ZWIAZANE

- Rozporzadzenie Ministra Pracy 1 Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997r. W sprawie
ogblnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz.U. Nr 129, poz 844)
- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r.
w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot
budowlanych.
(Dz. U. Nr 47, poz. 401 z dnia 19 marca 2003r)

SST-2 ROBOTY TYNKARSKIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robdt tynkarskich.

Klasyfikacja wg Wspdlnego Stownika Zamowien (CPV)

45410000-4 Tynkowanie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specytikacja, obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace
na celu wykonanie:
- Naprawy tynkow po wykuciu kotkéw

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST s3 zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
przedmiarem robot SST i poleceniami Inzyniera.




16

2. MATERIALY

2.1. Woda (PN-EN 1008:2004)

Do przygotowania zapraw stosowa¢ mozna kazda wodg¢ zdatng do picia, oraz wodge z rzeki lub
jeziora.

Niedozwolone jest uzycie wod sciekowych, kanalizacyjnych bagiennych oraz wod
zawierajacych tluszcze organiczne, oleje i mut.

2.2. Piasek (PN-EN 13139:2003)

2.2.1. Piasek powinien spetnia¢ wymagania obowigzujacej normy przedmiotowe, a w
szczegblnosci:

nie zawiera¢ domieszek organicznych,

mie¢ frakcje réznych wymiaréw, a mianowicie: piasek drobnoziarnisty 0,25-0,5 mm, piasek
srednioziarnisty 0,5-1,0 mm, piasek gruboziarnisty 1,0-2,0 mm.

2.2.2. Do gtadzi piasek powinien by¢ drobnoziarnisty i przechodzi¢ catkowicie przez sito o
przeswicie 0,5 mm.

2.3. Gips szpachlowy do wykonania napraw tynkdéw powinien odpowiada¢ wymaganiom
aktualnej normy panstwowe;j

3. SPRZET

Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

4. TRANSPORT

Materiaty i elementy moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu.
Podczas transportu materialy i elementy konstrukcji powinny by¢ zabezpieczone przed uszko-
dzeniami lub utratg statecznosci.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoblne zasady wykonywania tynkow
Przed przystgpieniem do wykonywania robot tynkowych powinny by¢ zakonczone
wszystkie roboty stanu surowego, roboty instalacyjne podtynkowe, zamurowane
przebicia i bruzdy, osadzone oscieznice drzwiowe i okienne.
Tynki nalezy wykonywaé¢ w temperaturze nie nizszej niz +5°C pod warunkiem, ze w
ciggu doby nie nastapi spadek ponizej 0°C.
W nizszych temperaturach mozna wykonywac tynki jedynie przy zastosowaniu
odpowiednich srodkow zabezpieczajacych, zgodnie z ,, Wytycznymi wykonywania robot
budowlano-montazowych w okresie obnizonych temperatur”.
Zaleca si¢ chroni¢ §wiezo wykonane tynki zewnetrzne w ciggu pierwszych dwoch dni
przed nastonecznieniem dtuzszym niz dwie godziny dziennie.
W okresie wysokich temperatur $wiezo wykonane tynki powinny by¢ w czasie wigzania i
twardnienia, tj. w ciggu 1 tygodnia, zwilzane woda.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Gtadzie szpachlowe. Odchylenie powierzchni 1 krawedzi od kierunku poziomego nie wigksze
niz 2 mm na 1 mb i nie wigksze niz 3 mm na catej powierzchni ograniczonej §ciankami
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7. ODBIOR ROBOT

7.1. Odbiér podtoza
Odbidér podtoza nalezy przeprowadzi¢ bezposrednio przed przystapieniem do robot
tynkowych. Podloze powinno by¢ przygotowane zgodnie z wymaganiami w pkt. 5.2.1.
Jezeli odbior podtoza odbywa sie po dtuzszym czasie od jego wykonania, nalezy podioze
oczysci¢ 1 zmy¢ woda.
7.2. Odbidr tynkow
7.2.1. Uksztaltowanie powierzchni, krawedzie przecigcia powierzchni oraz katy
dwuscienne powinny by¢ zgodne z dokumentacjg techniczna.
7.2.2. Dopuszczalne odchylenia powierzchni tynku kat. III od ptaszczyzny i odchylenie
krawedzi od linii prostej — nie wigksze niz 3 mm i1 w liczbie nie wigkszej niz 3 na
calej dlugosci taty kontrolnej 2 m.
Odchylenie powierzchni 1 krawedzi od kierunku:
a) pionowego — nie wigksze niz 2 mm na 1 m i ogdétem nie wigcej niz 4mm w pomieszczeniu,
b) poziomego — nie wigksze niz 3 mm na 1 m 1 ogdétem nie wigcej niz 6 mm na calej
powierzchni migdzy przegrodami pionowymi ($ciany, belki itp.).
8.2.3. Niedopuszczalne sg nast¢pujace wady:
c) wykwity w postaci nalotu wykrystalizowanych na powierzchni tynkéw roztworow soli
przenikajacych z podtoza, pil$ni itp.,
d) trwale Slady zaciekdw na powierzchni, odstawanie, odparzenia i pecherze wskutek nie-
dostatecznej przyczepnosci tynku do podtoza.

8. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykle. Wymagania i badania
przy odbiorze.

PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja. Pobieranie
probek.

SST-3 ROBOTY MALARSKIE

1. WSTEP
1.1 Przedmiot SST

W niniejszym rozdziale omdéwiono ogoélne wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot budowlanych zwigzanych z wykonaniem wewnetrznych robdt malarskich.

Klasyfikacja wg Wspdlnego Stownika Zaméwien (CPV)

45442100-8 Roboty malarskie.

1.2 Zakres stosowania

Specytikacja techniczna jest dokumentem bedacym podstawa do udzielenie zamowienia i
zawarcia umowy na wykonanie rob6t zawartych w pkt 1.1

1.3 Okreslenia podstawowe
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Okreslenia i nazewnictwo uzyte w niniejszej specyfikacji technicznej ST sa zgodne z
obowiazujacymi podanymi w normach PN i przepisach Prawa budowlanego.

1.4 Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem:

- Przygotowanie powierzchni pod malowanie farbami emulsyjnymi starych tynkow z
poszpachlowaniem nierdwnos$ci-wraz z niezbednymi naprawami w tynku gipsowym
(peknigcia, obicia, naroza).

- Malowanie $cian otynkowanych 1 na gtadzi gipsowej farbami lateksowymi.

1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, ich zgodnos¢ z
przedmiarem robot SST i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

2.1. Farba lateksowa

Farby lateksowe - produkty odporne na zmywanie i szorowanie zabrudzen. O tych
wlasciwosciach informujg parametry dwoch powszechnie stosowanych norm

odpornosci: PN-EN 13300 Iub PN 92/C-81517. Klasyfikacja wg normy PN-EN 13300
zaktada badanie odpornos$ci farb wg normy ISO 11998. Zgodnie z nig farby dzieli si¢ na klasy
od pierwszej do piatej, ale tylko pierwsze dwie (klasa I i IT) pozwalajg na nazwanie farby
produktem o wysokiej odpornosci mechanicznej, a konkretnie odpornosci na szorowanie na
mokro.

Farba lateksowa odporna na zmywanie czy szorowanie powinna si¢ charakteryzowac
nast¢pujacymi parametrami:

- klasa I'i IT lub 2000-5000 cykli mycia (norma odpornosci),

- wydajnos¢ na poziomie 10—15 m2/1 przy jednokrotnym malowaniu,

- nie z6lknie,

- wysoka sita krycia,

- dobra przyczepno$¢ do podtoza,

- nie kapigca.

2.2 Gips szpachlowy do wykonania napraw tynkow powinien odpowiada¢ wymaganiom
aktualnej normy panstwowe;.

2.3. Folia malarska
Folia polietylenowa bud.ostonowa,gr.0,12-0,20mm.

2.4. Materiaty pomocnicze

Materiaty pomocnicze do wykonywania rob6t malarskich to:

rozcienczalniki przygotowane fabrycznie,

— $rodki do odtluszczania, mycia i usuwania zanieczyszczen podtoza,

— $rodki do likwidacji zaciekow 1 wykwitow,

— kity i masy szpachlowe do naprawy podtoza.

Wszystkie ww. materialy musza mie¢ wlasnosci techniczne okreslone przez producenta lub
odpowiadajace wymaganiom odpowiednich aprobat technicznych badz PN.
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3. SPRZET
Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

4. TRANSPORT
Materialy 1 elementy mogg by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportu.
Farby powinny by¢ przewozone w oryginalnych opakowaniach w temperaturze powyzej +5°C.

5. WYKONANIE ROBOT
Przy malowaniu powierzchni wewnetrznych temperatura nie powinna by¢ nizsza niz +8°C. W
okresie zimowym pomieszczenia nalezy ogrzewac.
W ciggu 2 dni pomieszczenia powinny by¢ ogrzane do temperatury co najmniej +8°C. Po
zakonczeniu malowania mozna dopusci¢ do stopniowego obnizania temperatury, jednak przez
3 dni nie moze spas¢ ponizej +1°C.
W czasie malowania niedopuszczalne jest nawietrzanie malowanych powierzchni cieptym
powietrzem od przewodoéw wentylacyjnych 1 urzadzen ogrzewczych.
Malowanie $cian i sufitow mozna wykona¢ po:

- calkowitym ukonczeniu robot elektrycznych,

- catkowitym utozeniu posadzek,

- usunigciu usterek na stropach 1 tynkach.

5.1. Przygotowanie podtozy
- Podloze posiadajace drobne uszkodzenia powierzchni powinny by¢, naprawione przez
wypelienie ubytkow zaprawg cementowo-wapienng. Powierzchnie powinny by¢
oczyszczone z kurzu 1 brudu, wystajacych drutow, naciekdw zaprawy itp. Odstajace
tynki nalezy odbi¢, arysy poszerzy¢ i ponownie wypeti¢ zaprawa cementowo-
wapienng.

5.2. Gruntowanie.
Podloze nalezy zagruntowaé zgodnie z instrukcja producenta farby. Po ok. 2 godzinach
naktada¢ 2 warstwe farby. Gruntowaé¢ podloze nanoszac farbe pedzlem, pozostate
warstwy nanosi¢ waltkiem.

5.3. Wykonywania powtok malarskich
- Powtoki z farb powinny by¢ niezmywalne, przy stosowaniu $rodkéw myjacych i
dezynfekujacych.
Powtloki powinny dawa¢ aksamitno-matowy wyglad powierzchni.
Barwa powtok powinna by¢ jednolita, bez smug i plam.
Powierzchnia powlok bez uszkodzen, smug, plam i §ladéw pedzla.
- Przy malowaniu wielowarstwowym nalezy na poszczegdlne warstwy stosowac farby
w roznych odcieniach.
Dopuszcza si¢ chropowato$¢ powloki odpowiadajaca rodzajowi faktury pokrywanego
podioza.
Przy jednowarstwowej powtoce malarskiej dopuszczalne sg nieznaczne miejscowe
przeswity podtoza.
Nie dopuszcza si¢ w tego rodzaju powlokach:
a) spekan,
b) tuszczenia si¢ powtok,
c¢) odstawania powtok od podtoza.
Pomieszczenie po wymalowaniu nalezy wietrzy¢ 1-2 dni.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Powierzchnia do malowania.
Kontrola stanu technicznego powierzchni przygotowanej do malowania powinna
obejmowac:
- sprawdzenie wygladu powierzchni,
- sprawdzenie wsigkliwosci,
- sprawdzenie wyschniecia podloza,
- sprawdzenie czystosci,
Sprawdzenie wygladu powierzchni pod malowanie nalezy wykonaé przez ogledziny
zewngtrzne. Sprawdzenie wsigkliwos$ci nalezy wykonaé przez spryskiwanie powierzchni
przewidzianej pod malowanie kilku kroplami wody. Ciemniejsza plama zwilZonej
powierzchni powinna nastapic¢ nie wezesniej niz po 3 s.
6.2. Roboty malarskie.
- Badania powlok przy ich odbiorach nalezy przeprowadzi¢ po zakonczeniu ich
wykonania:
- dla farb akrylowych i lateksowych nie wcze$niej niz po 7 dniach,
- Badania przeprowadza si¢ przy temperaturze powietrza nie nizszej od +5°C przy
wilgotnos$ci powietrza mniejszej od 65%.
- Badania powinny obejmowac:
- sprawdzenie wygladu zewngtrznego,
- sprawdzenie zgodnos$ci barwy ze wzorcem,

Jesli badania dadza wynik pozytywny, to roboty malarskie nalezy uzna¢ za wykonane
prawidtowo. Gdy ktorekolwiek z badan dalo wynik ujemny, nalezy usung¢ wykonane
powloki czesciowo lub catkowicie i wykonaé powtornie.

7. ODBIOR ROBOT

Roboty podlegaja warunkom odbioru wedtug zasad podanych

ponizej.

7.1. Odbidr podtoza
Zastosowane do przygotowania podtoza materialty powinny odpowiada¢ wymaganiom
zawartym w normach panstwowych lub $wiadectwach dopuszczenia do stosowania w
budownictwie. Podloze, posiadajace drobne uszkodzenia powinno by¢ naprawione przez
wypetienie ubytkéw zaprawg cementowo-wapienng do robdt tynkowych lub
odpowiednig szpachlowka. Podtoze powinno by¢ przygotowane zgodnie z wymaganiami
w pkt. 5.1. Jezeli odbior podtoza odbywa si¢ po dluzszym czasie od jego wykonania,
nalezy podtoze przed gruntowaniem oczyscic.

7.2. Odbidr robdt malarskich
- Sprawdzenie wygladu zewngtrznego powtok malarskich polegajace na stwierdzeniu
rownomiernego rozlozenia farby, jednolitego natezenia barwy i zgodno$ci ze wzorcem
producenta, braku przeswitu i dostrzegalnych skupisk lub grudek nieroztartego pigmentu
lub wypehiaczy, braku plam, smug, zaciekow, pecherzy odstajacych ptatow powtoki,
widocznych okiem $ladow pedzla itp., w stopniu kwalifikujagcym powierzchni¢ malowang
do powtok o dobrej jakosci wykonania.
- Sprawdzenie odporno$ci powloki na wycieranie polegajace na lekkim, kilkakrotnym
potarciu jej powierzchni migkka, wetlniang lub bawelniang szmatkg kontrastowego koloru.
- Sprawdzenie odpornosci powtoki na zarysowanie.
- Sprawdzenie przyczepno$ci powloki do podloza polegajace na probie poderwania
ostrym narzedziem powtoki od podioza.
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- Sprawdzenie odpornosci powloki na zmywanie woda polegajace na zwilzaniu badane;
powierzchni powtoki przez kilkakrotne potarcie mokra migkka szczotka lub szmatka.
Wyniki odbioréw materiatéw i robot powinny by¢ kazdorazowo wpisywane do dziennika
budowy.

8. PRZEPISY ZWIAZANE
BU-11.13.01. POSADZKA Z DESKI TROJWARSTWOWEJ

Klasyfikacja wg Wspolnego Slownika Zamowien (CPV)
GRUPA 45000000-7

KATEGORIA 45432100-5

OPIS ROBOTY POSADZKOWE

1.

WSTEP

1.1.

PRZEDMIOT SST.

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania og6élne dotycza-
ce wykonania i

odbioru : wykonania podlog z desek tréjwarstwowych

1.2.

ZAKRES STOSOWANIA SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontrak-
towy przy zlecaniu i

realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. PRZEDMIOT I ZAKRES ROBOT OBJETYCH SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace
na celu wykonanie

robot okreslonych w pkt.1.1.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podstawowe w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami
oraz okresleniami

podanymi w specyfikacji Wymagania Ogolne.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z przed-
miarem robot,

specyfikacjami technicznymi i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogélne wymagania dotycza-
ce wykonania i

odbioru robot podano w OST ,,Wymagania ogo6lne” pkt. 1.5.

2.

MATERIALY

2.1.

OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow podano w ST— "wymagania ogdlne" pkt 2

2.2.

SZCZEGOLOWE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW

Wszystkie materialy do wykonania robot okreslonych w pkt. 1.1. powinny odpowiada¢ wy-
maganiom

zawartym w dokumentach odniesienia (normach, aprobatach technicznych)
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DESKA TROJWARSTWOWA Z NATURALNEGO DREWNA Z SIEDMIOMA
WARSTWAMI LAKIERU OCHRONNEGO

1. Dwie warstwy akrylowego lakieru nawierzchniowego,

utwardzone promieniami UV

2. Trzy warstwy akrylowego lakieru podktadowego

utwardzone promieniami UV

3. Szpachla akrylowa utwardzona promieniami UV

4. Warstwa gruntujgca utwardzona promieniami UV

5. Warstwa licowa (3,5 mm) dab,

6. Warstwa $rodkowa poprzeczna (8§ mm) drewno iglaste

7. Warstwa dolna (3,5 mm) drewno iglaste

* Rodzaj: Deska trojwarstwowa

* Gatunek: dab

» Powtoka: lakier standard

* Kolor: dab naturalny

* Odcien: poimat

* Lamelowos¢: 3

» Fazowanie: nie

* Szczotkowanie: nie

* Wymiary (szer. - grub.- dlug.) w mm: min. 200 mm (szeroko$¢) - min. 14 mm (grubos¢) —
min. 2200 mm (dtugos¢)

» Twardos$¢: model podtogi przeznaczony dla lokali uzytkowych

» Gwarancja: 20 lat

Listwy przypodlogowe z pustkg na utozenie kabli instalacyjnych (kable elektryczne, kompu-
terowe, telefoniczne, antenowe, inne), Maskujace szczeliny dylatacyjne pozostate po ulozeniu
podidg.(parkiet, panele, terakota,

wykladziny) posiadajace atest PZH, odporne na dziatanie wilgoci i sSrodkéw chemicznych
(pomieszczenia mieszkalne 1 biurowe)

Plyta pod podloge plywajaca

Material wykonania: widokno drzewne

Grubos¢: 5,5 mm

[lo$¢ m2/ opakowanie: 6,99

Informacje dodatkowe: Podktad zapewnia izolacj¢ akustyczng 1 chroni podtoge przed wilgo-
cig.

Wymiary Podktadu 590 mm x790 mm

3. SPRZET

3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST — "wymagania ogdlne" pkt 3

3.2. SZCZEGOLOWE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU

Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego sprzetu zaakceptowanego przez inspektora
nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST — "wymagania ogolne" pkt 4

4.2. SZCZEGOLOWE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

Materiaty nalezy transportowac zgodnie z wymaganiami producentow materiatow. Materiaty
moga by¢

przewozone dowolnymi $rodkami transportu. nalezy je umiesci¢ rOwnomiernie na catej po-
wierzchni

tadunkowej 1 zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem
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5. WYKONYWANIE ROBOT ]
5.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONYWANIA ROBOT
Ogoblne wymagania dotyczace wykonywania robdt podano w ST — "wymagania og6lne" pkt 5

5.2. SZCZEGOLOWE ZASADY WYKONANIA ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgadnie z umow3a oraz za jakos$¢ za-
stosowanych materiatow 1 wykonywanych robot, za ich zgodnos$¢ z przedmiarem robot, wy-
maganiami niniejszej specyfikacji, PZJ, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inspekto-
ra nadzoru. Podloge z deski trojwarstwowej mozemy uktada¢ na kazdym suchym, czystym,
trwatym i rownym podiozu. Ponadto musimy sprawdzi¢ wilgotno$¢ podtoza, ktéra powinna
wynosi¢ odpowiednio: dla betonowego 2%, dla drewnianego 8%, anhydrytowego 0,5%. Za-
kupione paczki desek nalezy ztozy¢ poziomo w pomieszczeniu, w ktérym bedziemy uktadac
podioge na okres min. 48 godzin, bez rozpakowywania. R6wnos$¢ podtoza sprawdzamy za
pomoca minimum 2 metrowej taty murarskiej lub poziomicy — réznice v/ poziomie podtoza
na 2 metrach biezacych nie powinny przekracza¢ 2 mm. Jezeli nierownosci sg wicksze, trzeba
wyrdéwnaé podtoze. Pomieszczenie powinno mie¢ sprawng wentylacje. Paczki z deskg otwie-
ramy w dniu montazu. Przed rozpoczeciem montazu deski nalezy obejrze¢ i rozplanowac
wzor. Doktadnie przeczytaé instrukcje.

1. Do utozenia podtogi z deski trojwarstwowej niezbedne sg nastepujace narzedzia :
» miotek (1000 g),

» przyrzad montazowy do zakupu w naszych salonach

» miara zwijana lub drewniana

P pita reczna lub pilarka elektryczna o drobnych zebach

» kliny dylatacyjne drewniane

» klocek do dobijania desek

2. Jako podktadu nalezy uzywac naturalnych materiatow:

» tekture falista (odpowiednia gdy podioga bedzie montowana na ogrzewaniu podtogowym)
» mate korkowg 1,8mm, 3 mm, 4mm.

» naturalne ptyty podpodlogowe Smm, 7mm

3. O kierunku montazu desek podtogowych decyduja wymiary pomieszczenia jak réwniez
kierunek padania promieni stonecznych. W przypadku, gdy Zadna ze Scian pomieszczenia nie
przekracza 8m, zalecamy uktadanie podtogi wzdtuz kierunku padania promieni stonecznych,
czyli prostopadle do najbardziej nastonecznionego okna w pomieszczeniu. W przypadku wy-
miardw wigkszych niz 8 m lub pomieszczen dlugich i waskich, np. korytarzy, deski uktadamy
zawsze wzdluz dluzszego boku. Po ustaleniu kierunku uktadania podtogi, mierzymy szero-
ko$¢ pomieszczenia. Od wyniku odejmujemy szerokos¢ szczelin dylatacyjnych (przewaznie
2x15mm) 1 dzielimy przez 207 mm, czyli szerokos¢ jednej deski. Dzigki temu obliczymy, ile
pasow desek mamy do zamontowania i jak trzeba bedzie docig¢ ostatni rzad desek. Jesli
ostatni pas deski bedzie wezszy niz 70 mm, powinnisSmy przyciaé rowniez pierwszy uktadany
rzad.

4. Pierwszy pas desek uktadamy piérem do Sciany.

Poszczegolne deski faczymy na krotszych krawedziach (czotach) przez rownolegle wsunigcie
wyprofilowanych elementoéw ztacza (pidro-wpust) kolejnych sktadanych desek.

Druga metoda jest taczenie czotowe desek przy uzyciu mtotka 1 klocka do dobijani. Ostatnig
deske przycinamy, pamigtajac o zachowaniu szczeliny dylatacyjnej, w ktorg wkltadamy drew-
niane kliny.

5. Uktadanie kolejnego pasa desek rozpoczynamy fragmentem deski, ktory pozostat z
pierwszego pasa pod warunkiem, ze jego dtugos¢ jest wigksza niz 50cm. Nalezy réwniez
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pamigta¢ o zachowaniu min. 50cm przesuni¢¢ pomigdzy koncami desek w sgsiadujgcych
pasach podtogi. Odchylony odcinek deski wktadamy piérem we wpust, a nastgpnie
dociskamy go reka w kierunku podtogi. Nastepnie lekko dobijamy montowang deske
klockiem drewnianym w stron¢ wcze$niej utlozonego pasa podtogi. Kolejng deske instalujemy
podobnie, z zachowaniem 5-8 mm odlegtosci miedzy czotami. Mtotkiem i przyrzadem
montazowym dobijamy deske od krétszego boku, taczac deski od czota.

6. Kazdy kolejny zamontowany rzad desek dobijamy od strony czota (na dtugosci - w celu
zlikwidowania szczelin na zlaczach czotowych) przy pomocy przyrzadu montazowego. W
szczeliny wzdhuz $cian wprowadzamy kliny dociskajace.

UWAGA: Przy montazu podlogi nie stosujemy paséw montazowych. W przypadku koniecz-
no$ci omini¢cia jakiejs przeszkody, np. rur centralnego ogrzewania, nalezy zaznaczy¢ frag-
ment deski wymagajacy wykonania dodatkowych operacji, odpowiednio wycia¢ i zamonto-
wac (rys. 3). Nalezy pamigta¢ o zachowaniu 10 mm szczeliny dylatacyjnej wokoét omijanego
elementu (np. rura centralnego ogrzewania). Powstala migdzy rurami i podtoga szczeling mo-
zemy zakry¢ rozetg (dostepna w ramach produktow Bankiet System).

7. Ostatni pas desek nalezy bardzo doktadnie zmierzy¢ przed utozeniem . Jesli jest zbyt sze-
roki, zwezamy poszczegolne deski do odpowiedniego wymiaru. Odcigciu powinna ulec cze$¢
deski z wpustem. Po wpasowaniu do pozostatych dociskamy ja przy pomocy przyrzadu mon-
tazowego tak, aby zlikwidowac¢ szczeling miedzy utozonymi deskami. Wzdtuz §ciany musi
zosta¢ zachowana szczelina dylatacyjna o szerokosci 10-15 mm. 8. Po utozeniu podtogi usu-
wamy kliny blokujace, a pozostatg szczeling przykrywamy przysciennymi listwami dekora-
cyjnymi. Listwy mocujemy do $ciany (nie wolno montowac listew dekoracyjnych do podto-
gi), przy pomocy kotkdw rozporowych wkretéw lub do uprzednio zamocowanych listew
montazowych.

9. Bezposrednio po listwowaniu mozemy korzysta¢ z naszej nowej podtogi.

KLEJENIE PODLOGI
Klejenie podtogi trojwarstwowej do podtoza ma na celu unieruchomienie jej tak pewnie i
trwale, jak w przypadku tradycyjnego parkietu.

Montaz paneli

1.Gruntowanie podtoza.

Przygotowujemy grunt zgodnie z zaleceniem producenta. Przy pomocy watka malarskiego
nalezy naktada¢ go réwnomiernie na podtoze, unikajac pozostawiania kaluz

2. Klejenie desek.

12-24 godzin po zakonczeniu gruntowania mozna rozpoczac¢ klejenie desek. W tym celu nale-
zy przygotowac do uzycia sktadniki kleju zgodnie z zaleceniem producenta. Klej naktadamy i
rozprowadzamy szpachlg zebata na podtozu - sukcesywnie, w miare postgpu uktadania pod-
togi . Deski uktadamy silnie dociskajac je do podtoza z naniesionym klejem. Nalezy zwracac
uwage, aby klej nie wyplywat na powierzchni¢ desek. Kolejne deski uktadamy, dosuwajac je
do juz utozonych, a nast¢pnie dociskamy do podtoza . Wskazane jest obcigzenie Utozone;j
podtogi przez 12 godzin po montazu. Na utozong podtoge mozemy wchodzi¢ po 6 godzinach
Wymagania (nalezy réwniez przestrzega¢ zasad obowigzujacych przy uktadaniu podtogi pty-
wajacej):

1. Klej musi pokrywaé co najmniej 60% powierzchni deski.

2. Podtoze powinno spetnia¢ nastepujace warunki wytrzymatosciowe:
» wytrzymatos¢ na odrywanie minimum I Mpa,

» wytrzymato$¢ na $ciskanie minimum 25 Mpa.
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Wymagane materialy - jeden z dwoch systemow:

1. System UZIN, w sktad ktorego wchodza:

» dwusktadnikowy grunt do podtoza - UZIN - P E 420 A/B,

» dwusktadnikowy klej poliuretanowy - UZIN MK 92S

2. Podloze powinno spetnia¢ nastepujace warunki wytrzymato$ciowe:

» jednosktadnikowy grunt do podtoza - PRIMER AL.,

» jednosktadnikowy grunt do podtoza - PRIMER AL.,

Dopuszcza si¢ do klejenia wylacznie kleje poliuretanowe 1 syntetyczne, ktore sg zalecane
przez producentdw do klejenia podidg lakierowanych fabrycznie, oraz ktére mozna zastoso-
wac na ogrzewaniu podlogowym.

NIE WOLNO STOSOWAC KLEJOW DYSPERSYJNYCH!

MONTAZ DESKI TROJWARSTWOWEJ NA OGRZEWANIU PODLOGOWYM

1. Ustawi¢ ogrzewanie na kilkanascie dni przed montazem na 21X na powierzchni posadzki.
2. Instalowac¢ w tej samej temperaturze zgodnie z instrukcjg uktadania podtogi w systemie
ptywajacym lub instrukcja klejenia deski trojwarstwowej do podtoza. Jako materiat podkta-
dowy w przypadku systemu ptywajacego nalezy stosowac tekture falista.

UWAGA: Warunkiem przystapienia do uktadania podtogi na ogrzewaniu podtogowym jest
sporzadzony 1 podpisany przez wykwalifikowane} ekipe montazowa protokét z 21-dniowego
wygrzewania posadzki grzewczej. Je§li montaz paneli nie odbywa si¢ natychmiast, ale naste-
puje pdzniej, na kilkanascie dni przed montazem nalezy ponownie ustawi¢ ogrzewanie na 21
X 1w tej samej temperaturze instalowa¢ podtoge. Jako material podktadowy w przypadku
systemu plywajacego nalozy stosowac tekture falista, z uwagi na jej najmniejszy opor ciepl-
ny. Aby drewno si¢ nie paczyto, nalezy dopilnowa¢ by w czasie uktadania wilgotnos¢
podtogi nie wykraczata poza dopuszczalny zakres 7 - 2%.

Postepowanie po montazu podlog.

1. Pozostawi¢ podloge powolnemu dziataniu systemu grzewczego. Pozostaw ustawiong tem-
perature 21 "C nie krocej niz 48h. Nastepnie powoli zwickszaj temperature o I lub 2C dzien-
nie, az do uzyskania optymalnej temperatury.

2. Nie podnosi¢ temperatury powyzej 26!C na powierzchni podtogi.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE KONTROLI JAKOSCI ROBOT
Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robdt podano w ST — "wym. og6lne" pkt 6
6.2. SZCZEGOLOWE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Badania w czasie prowadzenia robot polegaja na sprawdzaniu przez Inspektora na biezaco, w
miarg postepu robot, jakosci uzywanych przez Wykonawce materiatlow i zgodnosci wykony-
wanych robot z przedmiarem robot i wymaganiami ST.

W szczego6lnosci obejmuja:

— badanie dostaw i jakos$ci materiatow,

— kontrole prawidlowosci osadzenia elementdéw (geometrii i technologii),

— kontrole poprawnosci funkcjonowania ruchomych elementéw,

— kontrole poprawnos$ci wykonania i skutecznosci uszczelnien, sprawdzenie prawidtowosci
wykonania z

uwzglednieniem szczegotoéw konstrukcyjnych,

— sprawdzenie dziatania skrzydet i elementéw ruchomych, oku¢ oraz ich funkcjonowania,

— oceng¢ estetyki wykonanych robot.

Biezaca kontrola obejmuje wizualne sprawdzenie wszystkich elementéw procesu technolo-
gicznego oraz
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sprawdzenie zgodnosci dostarczonych przez Wykonawce dokumentow dotyczacych stosowa-
nych materiatéw z

wymogami prawa.

Kontrola podktadu powinna obejmowac sprawdzenie:

— jako$ci zastosowanych materiatow,

— grubosci podktadu w dowolnych 3 miejscach,

— rdwnosci, zgodnosci z zalozonym spadkiem i zachowania dopuszczalnych odchytek ptasz-
czyzny

podktadu: +2 mm/m i +5 mm na catej dlugosci lub szerokosci,

— prawidlowosci osadzenia elementéw dodatkowych w podktadzie,

— poprawnos$ci wykonania 1 rozmieszczenia szczelin dylatacyjnych.

Kontrola posadzki powinna obejmowac:

— oceng wygladu zewngtrznego,

— sprawdzenie prawidtowos$ci uksztattowania powierzchni — posadzka powinna stanowi¢
rowna, gtadka powierzchni¢ o nachyleniu zgodnym z projektem,

— dopuszczalne nieréwno$ci moga wynosi¢ max. 3 mm na dlugo$ci 2 m taty,

— dopuszczalne odchylenie posadzki od ptaszczyzny zalozonego spadku nie moze by¢ wigk-
sze niz =5 mm na catej dtugo$ci pomieszczenia,

— spoiny powinny przebiegac¢ prostoliniowo, ich odchylenie moze wynosi¢ max. 2 mm/m i
max. 3 mm na calej dtugo$ci pomieszczenia,

— sprawdzenie potaczenia posadzki z podktadem,

— oceng¢ prawidlowosci osadzenia elementéw dodatkowych w posadzce.

Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetlniajgce wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfi-
kacji, zostang odrzucone. Jesli materiaty, nie spelniajace wymagan zostang wbudowane lub
zastosowane, to na polecenie Inspektora nadzoru Wykonawca wymieni je na wlasciwe, na
wiasny koszt. Wszystkie roboty, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech od okreslonych w
punktach 5 i 6 specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego
koszt. Na pisemne wystgpienie Wykonawcy, Inspektor nadzoru moze uzna¢ wade za nie ma-
jaca zasadniczego wplywu na jakos$¢ robot i ustali zakres 1 wielko$¢ potragcen za obnizong
jako$¢.

7. ODBIOR ROBOT

7.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ODBIORU ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace odbioru robot podano w ST — "wymagania ogolne" pkt 8

7.2. SZCZEGOLOWE ZASADY ODBIORU ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z przedmiarem robdt, SST 1 wymaganiami Inspektora
, jezeli wszystkie pomiary i1 badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 5 i 6 daty wyniki
pozytywne.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:

* robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

* wartos¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubyt-
koéw 1 transportu na teren budowy,

* wartos$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

* koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9. PRZEPISY ZWIAZANE
9.1 POLSKIE NORMY
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PN-EN 13226:2004

Podlogi drewniane - Elementy posadzkowe lite z wpustami i/lub wypustami

PN-EN 13227:2004

Podlogi drewniane — Lamparkiet z drewna litego

PN-EN 13228:2004

Podlogi drewniane — Elementy posadzek z drewna litego oraz posadzki deszczutkowe
taczone.

PN-EN 13488:2004

Podlogi drewniane — Elementy posadzki mozaikowe;j

PN-EN 13489:2004

Podlogi drewniane — Elementy posadzkowe wielowarstwowe.

PN-EN 13629:2004

Podlogi drewniane — Deski scalone z litych elementéw drewna lisciastego.

PN-EN 13756:2004

Podlogi drewniane Terminologia.

PN-EN 13999:2004(U) Podtogi drewniane — Deski podtogowe z drewna iglastego litego
Nie wymienienie tytulu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim. Wyko-
nawca bedzie przestrzegal praw autorskich i patentowych. Jest zobowigzany do odpo-
wiedzialnosci za spelnienie wszystkich wymagan prawnych w odniesieniu do uzywanych
opatentowanych urzadzen lub metod

MAGAZYNOWANIE I TRANSPORT

Magazynowanie

Produkt w fabrycznym opakowaniu przechowywa¢ w zamknigtych, wentylowanych
suchych pomieszczeniach. Wymagane warunki mikroklimatu 48 godzin przed montazem:
- temperatura w pomieszczeniu - od 18 do 24°C

- wilgotno$¢ wzgledna powietrza - od 45 do 60%

Transport

Przechowywanie, transport deski oraz sktadowanie musi odbywac si¢ przy wykorzystaniu
pomieszczenia z $cianami ostonowymi i zadaszeniem posiadajace system wentylacji
grawitacyjnej lub wymuszonej zapewniajace utrzymywanie warunkow
mikroklimatycznych:

- temperatura - od 16 do 24°C

- wilgotno$¢ wzgledna powietrza - od 30 do 60%

Transport deski podlogowej moze odbywac si¢ za pomoca:

* Transport ladowy deski w szczelnie krytymi $rodkami transportu.

* Transport morski i lotniczy w hermetycznie zamknigtych kontenerach.

CZESC SZCZEGOLOWA- BRANZA ELEKTRYCZNA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot i zakres robot elektrycznych
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru instalacji elektrycznych wnetrzowych na napigcie do 1kV w
ponizszych lokalach mieszkalnych:
1.1.1. Zakres prac demontazowych — Demontaz istniejacej instalacji podtynkowej i
natynkowej — Demontaz osprzetu instalacyjnego. — Demontaz zabezpieczen, tablic
bezpiecznikowych i licznikowych. — Demontaz i montaz licznikow energii
elektrycznej, jezeli takowe znajdujg si¢ w lokalu. — Wywiezienie $mieci gruzu i
ztomu pochodzacego z demontazu.
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1.1.2. Zakres prac zasadniczych — Utozenie wewngtrznych linii zasilajacych —
Montaz osprzgtu instalacyjnego — Montaz tablic licznikowych i bezpiecznikowych
- Montaz zabezpieczen pradowych, wytacznikéw réznicowopradowych,
ochronnikow przeciwprzepieciowych — Montaz opraw o$wietleniowych z
przygotowaniem podloza pod oprawy — Badania i pomiary dla wykonanych
instalacji

1.2. Wyszczegolnienie 1 opis prac towarzyszacych — Wg. czgsci ogolnej ST
Dodatkowo: - wykonanie instalacji zasilajgcej urzadzenia elektryczne potrzebne
do wykonania prac, po uzyskaniu z Zakltadu Energetycznego ryczaltu lub licznika
energii elektrycznej- z miejsca wskazanego przez Zamawiajgcego.

1.3. Informacje o terenie budowy - Wg. czesci ogdlnej ST

1.4. Nazwy 1 kody CPV 45310000-3 — Roboty w zakresie instalacji elektrycznych
1.5. Okreslenia podstawowe

1.5.1. Obwod- przewod (kabel) wielozytowy lub wigzka przewodow (kabli)
jednozylowych w uktadzie wielofazowym albo kilka przewodoéw (kabli) jedno lub
wielozytowych potaczonych rownolegle, tacznie z osprzetem, utozone na
wspolnej trasie i laczace zaciski tych samych dwoch urzadzen elektrycznych
jedno lub wielofazowych.

1.5.2. Trasa instalacji- pas na $cianie budynku, w ktérym utozony jest jeden lub
wiecej obwodow.

1.5.3. Napigcie znamionowe instalacji- napigcie miedzyprzewodowe, na ktore
instalacja zostala zbudowana.

1.5.4. Osprzet instalacyjny- zbior elementow przeznaczonych do tgczenia,
rozgaleziania lub zakonczenia przewodow i kabli.

1.5.5. Ostona przewodu (kabla)- konstrukcja przeznaczona do ochrony przewodu
(kabla) przed uszkodzeniami mechanicznymi, chemicznymi i dziataniem tuku
elektrycznego.

1.5.6. Oprawa o$wietleniowa- urzadzenie stuzace do rozdziatlu, zawierajace
wszystkie niezbedne detale do przymocowania i potaczenia z instalacjg
elektryczna.

1.5.7. Skrzyzowanie- takie miejsce na trasie instalacji elektrycznej, w ktérym
jakakolwiek czg$¢ rzutu poziomego instalacji przecina lub pokrywa jakakolwiek
czg$¢ rzutu poziomego innej instalacji elektrycznej lub innej instalacji.

1.5.8. Zblizenie- takie miejsce na trasie, w ktorym odlegto§¢ miedzy instalacja
elektryczna, urzadzeniem itp. jest mniejsza niz odlegtos¢ dopuszczalna dla danych
warunkow uktadania bez stosowania oston zabezpieczajacych i w ktorych nie
wystepuje skrzyzowanie.

1.5.9. Przepust instalacyjny- konstrukcja o przekroju okraglym przeznaczona do
ochrony przewodu przed uszkodzeniami mechanicznymi, chemicznymi 1
dziataniem tuku elektrycznego.

1.5.10. Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa- ochrona czgsci przewodzacych,
dostepnych w wypadku pojawienia si¢ na nich napi¢cia w warunkach
zaktoceniowych.

1.5.11. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi Polskimi
Normami, oraz z definicjami podanymi w ,, Wymaganiach ogélnych”. 2.

2.WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW
BUDOWLANYCH- BRANZA ELEKTRYCZNA

Uzyte materialy powinny spetnia¢ warunki okreslone w odpowiednich normach
przedmiotowych, a w przypadku braku normy powinny odpowiada¢ warunkom
technicznym wytworni oraz posiada¢ odpowiednie atesty.
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2.1. Przewody elektryczne Przy budowie instalacji elektrycznych wnetrzowych
nalezy stosowac przewody zgodne z przedmiarem robot. Jezeli przedmiar robot
nie przewiduje inaczej, lub przypadku braku dokumentacji, to w instalacjach
wnetrzowych nalezy stosowaé nastgpujace typy przewodow elektrycznych:

- DY o napigciu znamionowym do 1kV,

- LgY o napigciu znamionowym do 1kV,

- YDYp o napi¢ciu znamionowym do 1kV,

Przekroj zyt kabli 1 przewodow powinien by¢ dobrany w zaleznos$ci od
dopuszczalnego spadku napigcia i dopuszczalnej temperatury nagrzania kabla
przez prady robocze 1 zwarciowe wg. norm i przepisow [pkt 10], oraz powinien
spelnia¢ wymagania skutecznos$ci ochrony od porazen pradem elektrycznym wg.
norm 1 przepisow [pkt 10].

2.2. Osprzet elektryczny

Osprzet stosowany przy budowie powinien by¢ zgodny z przedmiarem robot, lub
przypadku braku dokumentacji wynikajacy z przedmiaréw robot lub uzgodnief z
Zamawiajacym, oraz powinien spetnia¢ wymagania skutecznosci ochrony od
porazen pradem elektrycznym wg. norm i przepiséw [pkt 10]

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU- BRANZA ELEKTRYCZNA
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako§¢ wykonywanych robot, zarowno w
miejscu tych robot, jak tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w
czasie transportu, zatadunku i wytadunku materialéw sprzetu itp. Sprzet uzywany
przez Wykonawce¢ powinien uzyska¢ akceptacje Inspektora Nadzoru. Liczba i
wydajno$¢ sprzegtu powinna gwarantowac wykonanie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w specyfikacji technicznej i wskazaniach Inspektora Nadzoru w
terminie przewidzianym kontraktem. Wykonawca przyst¢pujacy do budowy
instalacji wnetrzowych powinien wykazaé si¢ mozliwoscig korzystania z
nastepujacych maszyn i sprzgtu, gwarantujacych wlasciwa jakos¢ robot:

- mtotek udarowy,

- wiertarki wieloczynno$ciowe;,

- bruzdownicy,

Przyrzadoéw pomiarowych.

Liczba i wydajnos$¢ sprzgtu musi gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z
zasadami okreslonymi w przedmiarze robot, STWiORB oraz wskazaniami
Inwestora- w terminie przewidzianym umowa. Sprzet bedacy wlasnoscia
Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie technicznym i w gotowosci do pracy. Sprzgt powinien by¢ zgodny z
wymaganiami norm ochrony §rodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inwestorowi kopie dokumentow
potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to
wymagane przepisami. Jezeli przedmiar robdt lub ST- przewiduja mozliwos¢
wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca
powiadomi Inwestora o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed
uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inwestora, nie moze by¢ pozniej
zamieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzgdzia
nie gwarantujace zachowania warunkOw umowy, zostang przez Inwestora
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU
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Wykonawca jest zobowigzany do stosowania takich §rodkow transportu, ktore nie
powoduja uszkodzen i odksztalcen materiatow. Rury w wigzkach musza by¢
transportowane na samochodach odpowiedniej dtugo$ci. Przy ruchu na drogach
publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych
parametréw technicznych. Wykonawca begdzie usuwac na biezgco, na wtasny koszt
wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego przejazdami oraz dojazdami do
miejsca prowadzenia robot. Ponadto przy wytadunku oraz przewozie srodkami
transportowymi nalezy przestrzega¢ przepiséw aktualnie obowigzujacych w
publicznym transporcie drogowym 1 kolejowym.

4.1.Sktadowanie Wykonawca zapewni, aby materiaty sktadowane tymczasowo, do
czasu gdy beda potrzebne do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami,
uszkodzeniami izolacji, zachowaty swoja jako$¢ 1 wlasciwosci 1 byly dostepne do
kontroli przez Inwestora.

Miejsce czasowego sktadowania materiatow bedzie zlokalizowane w obrgbie
miejsca prowadzenia robot, w miejscach uzgodnionych z Inwestorem, lub poza
terenem robot w miejscu zorganizowanym przez Wykonawce.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT
BUDOWLANYCH

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia
06.02.2003. (dz. U. Nr 47 poz. 407) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robot budowlanych.

5.1.Budowa instalacji elektrycznych wewnetrznych

Budowe wewnetrznej instalacji elektrycznej nalezy wykonywac¢ zgodnie z
dokumentacjg techniczng, jezeli taka zostala opracowania, specyfikacja techniczng
wykonania i1 odbioru rob6t, przedmiarem robot - w oparciu o obowigzujace
przepisy i normy oraz zgodnie z przepisami bezpieczenstwa i higieny pracy. Przy
wykonywaniu instalacji elektrycznych wnetrzowych, bez wzgledu na rodzaj i
sposob ich montazu, nalezy przeprowadzi¢ nastepujace roboty podstawowe.
5.2.Trasowanie

Trasa instalacji elektrycznych powinna przebiegac¢ bezkolizyjnie z innymi
instalacjami 1 urzadzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla
prawidlowej konserwacji oraz remontéw. Powinna przebiega¢ w liniach
poziomych i pionowych.

5.3.Montaz konstrukcji wsporczych i uchwytow

Konstrukcje wsporcze 1 uchwyty przewidziane do ulozenia na nich instalacji
elektrycznych, bez wzgledu na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane do
podtoza($cian, stropdw, elementow konstrukcyjnych budynkdéw itp.) w sposob
trwaty, przy pomocy typowych elementow konstrukcyjnych uwzgledniajacy
warunki technologiczne, w jakich dana instalacja bgdzie pracowac.
5.4.Uktadanie przewodow

Uktadanie przewodoéw w rurach Instalacj¢ w rurach stosuje si¢ m.in. tam, gdzie
moga one by¢ narazone na uszkodzenia mechaniczne. Rury ochronne uktadaé na
tynku lub w wykutych bruzdach o takiej glebokosci, aby przykrywajacy je tynk
posiadal grubo$¢ min. Smm. Wceigganie przewodéw do rur nalezy wykonywac za
pomocg specjalnego osprzetu montazowego, np. sprezyny instalacyjnej. Przed
przystapieniem do wciggania przewodow w rury instalacyjne, nalezy sprawdzi¢
prawidtowo$¢ wykonanego orurowania, zamocowania osprzgtu oraz jego
przelotowo$¢. Uktadanie przewodow w tynku Instalacje podtynkowa nalezy
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wykonywa¢ przewodem YDYp, przewody uktada si¢ w wykutych bruzdach o
takiej glebokosci aby przykrywajacy je tynk posiadal grubo$¢ min. Smm.

5.5 przejscia przez $ciany i stropy

Wszystkie przejscia obwodow instalacji elektrycznych przez $ciany i stropy itp.
muszg by¢ chronione przed uszkodzeniami. Przejscia nalezy wykonywa¢ w
przepustach rurowych. Przej$cia pomigdzy pomieszczeniami o réznych
atmosferach powinny by¢ wykonane w sposob szczelny, zapewniajace nie
przedostawanie si¢ wyziewow. Przejscia przez Sciany, ktére stanowig oddzielenia
przeciwpozarowe nalezy wykonywac¢ w przepustach instalacyjnych o odpornosci
ogniowej niemniejszej niz odporno$¢ ogniowa przegrody. Obwody instalacji
elektrycznych przechodzace przez podlogi, nalezy chroni¢ o do wysokosci
bezpiecznej, przed przypadkowymi uszkodzeniami. Jako ostony przed
uszkodzeniem nalezy stosowac rury stalowe, rury z tworzyw sztucznych, listwy
nascienne itp.

5.6. Montaz urzadzen i osprzetu elektrycznego

Nalezy stosowac nastgpujace urzadzenia 1 osprzet instalacyjny:

- puszki rozgatezne 1 koncowe

- aczniki instalacyjne,

- gniazda wtyczkowe,

- tablice licznikowe 1 rozdzielcze

- aparaturg i osprzet modutowy,

- zestawy sterujace

Przy budowie instalacji elektrycznych nalezy stosowac osprzet spetniajacy
wymagania norm i przepisow [pkt 10]. Urzadzenia i osprzet instalacyjny nalezy
mocowac do podtoza w sposob trwaly, zapewniajacy mocne i1 bezpieczne jego
osadzenie. Do mocowania powinny stuzy¢ konstrukcje wsporcze, przykrecane do
podtoza za pomoca kotkéw i $rub rozporowych.

5.7.Laczenie przewodow

Nie wolno stosowac polaczen skrgcanych. Przewody muszg by¢ utozone
swobodnie, nie mogg by¢ narazone na napr¢zenia. Do danego zacisku nalezy
przytacza¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju i liczbie, do jakiej zacisk ten
jest przystosowany. W przypadku, gdy odbiorniki elektryczne maja wyprowadzone
fabrycznie na zewnatrz przewody, ich przylaczenie do instalacji nalezy wykonaé
zgodnie z zaleceniami producenta. Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu
nie moze powodowac uszkodzen mechanicznych, Konce przewodéw miedzianych
z zytami wielodrutowymi (linka), powinny by¢ zabezpieczone zaprasowanymi
tulejkami badz koncowkami kablowymi.

5.8.Podejscia do odbiornikéw

Podejscia instalacji do odbiornikéw nalezy wykona¢ w miejscach bezkolizyjnych
oraz bezpiecznych. Do odbiornikéw zainstalowanych na $cianach, stropach lub
konstrukcjach, podejscia nalezy wykonywaé przewodami, utozonymi w rurkach,
lub listwach nasciennych.

5.9.Przylaczanie odbiornikow

Przed przystapieniem do prac nalezy sprawdzi¢ prawidlowo§¢ mocowania i
ustawiania aparatéw 1 odbiornikow, a w szczegdlnosci sprawdzi¢ zgodnos¢ danych
technicznych. Aparaty i odbiorniki nalezy instalowaé zgodnie z wytycznymi
podanymi przez producenta urzadzenia. Miejsca potaczen zyt przewoddw z
zaciskami odbiornikéw powinny by¢ doktadnie oczyszczone. Samo potaczenie
musi by¢ wykonane w sposob pewny pod wzgledem elektrycznym i
mechanicznym, oraz zabezpieczone przed ostabieniem sity docisku i korozja.
Przylaczenia odbiornikow dzielimy na 2 rodzaje:
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- przylaczenia sztywne,

- przylaczenia elastyczne.

Przylaczenia sztywne nalezy wykonywaé¢ w rurach sztywnych, prowadzonych
bezposrednio do odbiornikéw, oraz przewodami kabelkowymi i kablami.
Potaczenia te wykonuje si¢ do odbiornikow statych, zamocowanych do podioza 1
nie ulegajacych zadnym przesunigciom.

Przytaczenia elastyczne stosuje si¢, gdy odbiorniki sg narazone na drgania lub
przystosowane sg do przesuni¢¢ i przemieszczen. Przylaczenia elastyczne nalezy
wykonywa¢ przewodami izolowanymi wielozylowymi gigtkimi.

5.10. Ochrona przed porazeniem pragdem elektrycznym

1. Ochrona przeciwporazeniowa obstugi oraz urzadzen i instalacji elektrycznych
powinna by¢ realizowana w taki sposob, aby w przypadku réznorodnych
uszkodzen instalacji oraz blednych dziatan i zachowan ludzi, prowadzacych do
porazenia elektrycznego, nastgpowato:

- ograniczenie pradow razeniowych przeptywajacych przez ciato cztowieka do
wartosci nie wigkszych, niz uznawane za bezpieczne w danych warunkach,

- ograniczenie czasOw przeptywu pradéw razeniowych przez szybkie wylaczenie
uszkodzonych urzadzen.

2. Ochrona przeciwporazeniowa spetniajaca te podstawowe wymagania
realizowana jest przez:

-uniemozliwienie dotknigcia czgsci czynnych pozostajacych w warunkach
normalnej pracy,

- spowodowanie szybkiego wytaczenia uszkodzonych urzadzen (wytacznie
zasilania) w przypadku uszkodzen wywotujacych napiecia dotyku na dostepnych
czesciach przewodzacych o wartos$ci niebezpiecznych dla zdrowia i zycia,
-ograniczenie napi¢¢ dotykowych na dostepnych czgsciach przewodzacych w
przypadku réznorodnych uszkodzen, do wartosci uznawanych w danych
warunkach za dopuszczalne,

- jednoczesne zastosowanie dwoch lub wigcej z podanych §rodkéw ochrony.

3. W zaleznosci od warto$ci napie¢ znamionowych zrodet zasilania oraz uktadu
sieci rozrdznia si¢ ochrong przeciwporazeniowsg:

- przed dotykiem bezposrednim (ochrong podstawowa),

- ochrona catkowita: izolacje, pokrywy, ostony,

- ochrona uzupetniajaca: wylaczniki roznicowopradowe,

- przed dotykiem posrednim (ochron¢ dodatkow3),

4. Ochrona przez samoczynne wylaczenie zasilania, - urzadzenia ochronne
przetgzeniowe (bezpieczniki, wyltgczniki itp.) w sieciach TN, - urzadzenia
réznicowopradowe w sieciach TN,

5. Urzadzenia II klasy ochronnosci,

6. KONTROLA JAKOSCI

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST ,,wymagania ogdlne”. Celem
kontroli jest stwierdzenie osiggni¢cia zatozonej jakosci wykonywanych robét przy
budowie wnetrzowych instalacji elektrycznych.

Wykonawca ma obowigzek wykonania pelnego zakresu badan na budowie w celu
wskazania Inspektorowi Nadzoru zgodno$ci dostarczonych materiatow i
realizowanych robot z przedmiarem robot, przedmiarem robot.

Materiaty posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich petna zgodnos¢ z
warunkami podanymi w specyfikacjach, moga by¢ przez Inspektora Nadzoru
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dopuszczone do uzycia bez badan. Przed przystagpieniem do badania, Wykonawca
powinien powiadomi¢ Inspektora Nadzoru o rodzaju i terminie badania.

Po wykonaniu badania, Wykonawca przedstawia na pi$mie wyniki badan do
akceptacji Inspektora Nadzoru. Wykonawca powiadamia pisemnie Inspektora
nadzoru o zakonczeniu kazdej roboty zanikajacej, ktérg moze kontynuowac
dopiero po stwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru zatozonej jakosci.

6.2. Badania przed przystapienie do robot

Przed przystapieniem do robot, Wykonawca powinien uzyskac od producentow
zaswiadczenia o jakosci lub atesty stosowanych materiatow. Na zadanie Inspektora
Nadzoru, nalezy dokonac testowania sprzetu posiadajgcego mozliwosé
nastawienia mechanizméw regulacyjnych. W wyniku badan testujacych nalezy
przedstawi¢ Inspektorowi Nadzoru $wiadectwa cechowania.

6.3. Badania w czasie wykonywania robot

1. Badaniom w czasie wykonywania rob6t powinny podlegac:

2. Osadzone (zamocowane) konstrukcje wsporcze pod kable, przewody, listwy
nascienne, kanaty instalacyjne, itp.)

3. Osadzone (zamocowane) konstrukcje wsporcze przed zamontowaniem aparatow.
4.Instalacje przed zataczeniem napigcia.

5. Instalacje wtynkowe przed tynkowaniem.

6. Inne fragmenty instalacji ktore beda niewidoczne lub bardzo trudne do
sprawdzenia po zakonczeniu robot montazowych.

7. Przewody 1 osprzgt instalacyjny. Sprawdzenie polega na stwierdzeniu ich
zgodnosci z wymaganiami norm przedmiotowych lub dokumentow, wedtug
ktorych zostaly wykonane, na podstawie atestow, protokotow odbioru albo innych
dokumentow.

8. Sprawdzenie ciaglosci zyt. Sprawdzenie ciagtosci zyt roboczych i powrotnych
oraz zgodnosci faz nalezy wykona¢ przy uzyciu przyrzaddw o napieciu nie
przekraczajacym 24V. Wynik sprawdzenia nalezy uzna¢ za dodatni, jezeli
poszczegblne zyly nie majg przerw oraz jesli poszczeg6lne fazy na obu koncach
linii s3 oznaczone identycznie.

9.Ciagloséprzewodow ochronnych, w tym potaczen wyrownawczych gldwnych i
dodatkowych. Zaleca si¢ dokonanie proby z uzyciem zrodta pradu statego lub
przemiennego o napi¢ciu od 4V do 24 V w stanie bez obcigzenia i pragdem co
najmniej 0,2A.

10. Rezystancje izolacji nalezy zmierzy¢ pomiedzy:

a) kolejnymi parami przewodow czynnych,

b) miedzy kazdym przewodem czynnym a ziemig.

Rezystancja izolacji, mierzona przy napieciu probierczym 500V pradu stalego jest
zadowalajaca, jezeli jej warto$¢ dla kazdego obwodu przy odtagczonych
odbiornikach jest réwna 0,5 Mo. Pomiary nalezy wykona¢ pradem statym.
Przyrzad probierczy powinien umozliwia¢ zasilanie napigciem probierczym 500V
przy obcigzeniu 1mA.

4. Sprawdzenie stanu ochrony zrealizowanej za pomoca samoczynnego
wylaczenie zasilania sprawdza si¢ w sposob nastepujacy w uktadach sieci TN:

— przeprowadzajac pomiar impedancji p¢tli zwarciowej. Pomiar impedancji petli
zwarciowej nalezy wykonywac przy czestotliwosci znamionowej obwodu,

— sprawdzenie charakterystyk wspotdziatajacego urzadzenia ochronnego (t;.
ogledzin nastawienia pradéw powodujacych zadziatanie wytacznikow i pradu
znamionowego bezpiecznikéw oraz wykonanie prob urzadzen
roznicowopradowych), 40
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- sprawdzenie biegunowosci. Jezeli przepisy zabraniaja instalowania w przewodzie
neutralnym jednobiegunowych tacznikdw, to nalezy skontrolowac biegunowos¢ w
celu stwierdzenia, czy wszystkie te laczniki sg wigczone jedynie w przewody
fazowe,

- proby dziatania. Zespoty, tj., rozdzielnice, napgdy, urzadzenia sterownicze,
blokady, powinny by¢ poddane probie dziatania w celu stwierdzenia, czy sg one
wlasciwie zmontowane, nastawione i zainstalowane.

6.4. Badania po wykonaniu robot

W przypadku zadawalajacych wynikéw pomiardéw i badan wykonanych przed i w
czasie wykonywania robot, na wniosek Wykonawcy, Inspektor Nadzoru moze
wyrazi¢ zgode¢ na niewykonywanie badafh po wykonaniu robot.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inwestorowi kopie raportow z wynikami badan
jak najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie
zapewnienia jako$ci. Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inwestorowi na
formularzach wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego
zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inwestora

Dla celow kontroli jako$ci 1 zatwierdzenia, Inwestor uprawniony jest do
dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatow u zrodta ich
wytwarzania i zapewniona mu bgdzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy 1 producenta materiatow.

Inwestor, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez
Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materiatow i robot z wymaganiami ST na
podstawie wynikow badan dostarczonych przez Wykonawcg.

Inwestor moze pobiera¢ probki materialow i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty
Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inwestor poleci Wykonawcy lub zleci
niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan,
albo oprze si¢ wylgcznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci
materiatlow 1 robot z przedmiarem robot i ST. W takim przypadku catkowite koszty
powtdérnych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez
Wykonawce.

7. ODBIOR ROBOT

7.1. Rodzaje odbioréw robot

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym
etapom odbioru:

- odbiorowi robdt ulegajacych zakryciu,

- odbiorowi cz¢sciowemu,

- odbiorowi ostatecznemu,

- odbiorowi pogwarancyjnemu.

7.2. Odbior robot ulegajacych zakryciu

Odbior robot ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilo$ci i jako$ci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.
Odbior robot ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania og6lnego postepu
robot.

Odbioru robot dokonuje Inwestor.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy wewnetrznego i jednoczesnym powiadomieniem Inwestora. Odbidr
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bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jedna niz w ciggu 3 dni od daty
zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora
nadzoru.

Jakos¢ 1 1lo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie
dokumentow zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu
o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z przedmiarem roboét, ST 1 uprzednimi
ustaleniami.

7.3. Odbidr ostateczny robot

7.3.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilo$ci jakosci 1 wartosci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na piSmie o tym fakcie Zamawiajgcego.

Odbidr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy,
liczac od dnia potwierdzenia przez Inwestora zakonczenia robot ii przyjecia
dokumentow, o ktorych mowa w punkcie

7.3.2. Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Inwestora
przy udziale Wykonawcy.

Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przediozonych dokumentdéw, wynikow badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania robot z przedmiarem robdt 1 ST. W toku odbioru
ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania robot uzupetniajgcych u robdt poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot
uzupekniajacych, komisja przerwie swoje czynnosci 1 ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisj¢, ze jakos¢ wykonywanych robot w
poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej przedmiarem
robot 1 ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, Zamawiajacy ma prawo dokonac
potracen, pomniejszajac wartos¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan
przyjetych w dokumentach umowy.

7.3.3. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace
dokumenty:

b) dokumentacj¢ powykonawczg tj. dokumentacje budowy z naniesionymi
zmianami dokonanymi w trakcie realizacji robot

¢) dzienniki budowy wewnetrzny (oryginaly),

d) wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan e) rzut lokalu z naniesionymi trasami
przewodow i zaznaczonymi odbiorami, opisanymi zgodnie z protokotami
pomiarow,

f) schemat jednokreskowy instalacji z opisanymi obwodami zgodnie z protokotami
pomiardw,

g) deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow
zgodnie z ST 1 ew. PZJ,

h) opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i
pomiaréw zatgczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST 1 PZJ,
1) rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towarzyszacych (np. na przetozenie
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linii telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty
odbioru i przekazania tych rob6t wiascicielom urzadzen,

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w
porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajace bgda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robo6t poprawkowych i robdt uzupetniajacych wyznaczy
komisja.

Z czynnosci dokonania odbioru ostatecznego zostanie sporzadzony protokot
odbioru ostatecznego robot, sporzadzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego.

7.4. Odbidr pogwarancyjny.

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z
usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym 1 zaistniatych w okresie
gwarancyjnym i r¢kojmi. Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie
oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie

7.5 ,,0dbidr ostateczny robot”.

8. OPIS SPOSOBU ROZLICZANIA ROBOT TYMCZASOWYCH I PRAC
TOWARZYSZACYCH

Wg. czesci ogolnej ST.

9. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

Przedmiar robot,

Umowa zawarta pomiedzy Zamawiajacym a Wykonawca, STWiORB.

9.1 Normy i aprobaty techniczne.

PN-EN 50086-1:2001

Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodow- Czes¢ 1: Wymagania
ogolne

PN-EN 50086-2- 1:2001

Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodow- Cze$¢ 2-1: Wymagania
szczegdtowe dla systemow rur instalacyjnych sztywnych

PN_EN 50086-2- 2:2002

Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodow- Czes¢ 2-2: Wymagania
szczegotowe dla systemow rur instalacyjnych gietkich

PN_EN 50086-2- 3:2002

Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodow- Cze$¢ 2-3: Wymagania
szczegdtowe dla systemow rur instalacyjnych elastycznych

PN-IEC 60364-5- 52:2002

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych- Dobdr i montaz wyposazenia
elektrycznego- Oprzewodowanie

PN-IEC 60364-5- 523:2001

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych- Dobdr i montaz wyposazenia
elektrycznego- Obcigzalnos$¢ pradowa dtugotrwala przewodow

Wytyczne do instalacji elektrycznych- Dobor i montaz wyposazenia
elektrycznego- Oprzewodowanie

PN-E-79100:2001

Kable i przewody elektryczne- Pakowanie, przechowywanie i transport

PN-EN 50171:2002 (U)

Niezalezne systemy zasilania

PN-EN 61140:2002 (U)
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Ochrona przed porazeniem pradem elektrycznym- Wspodlne aspekty instalacji i
urzadzen

PN-IEC 60364

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych- zbior norm

PN-91/E-05010

Zakresy napigciowe instalacji elektrycznych w obiektach budowlanych
BN-73/3725-16

Znakowanie kabli, przewodow 1 zyt (analogia)

9.2. Inne dokumenty

1. Przepisy budowy urzadzen elektrycznych. PBUP wyd. IV 1997r.

2. Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materialow budowlanych
w sprawie bezpieczenstwa 1 higieny pracy przy wykonywaniu rob6t budowlano-
montazowych i rozbiérkowych. Dz. U. Nr 13 z dnia 10.04.1972r.

3. Rozporzadzenie Ministra Przemystu z dnia 26.11.1990r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ urzadzenia elektroenergetyczne w
zakresie ochrony przeciwporazeniowej. Dz. U. Nr 81 z dnia 26.11.1990r.

4. Zarzadzenie nr 29 Ministra Gornictwa 1 Energetyki z dnia 17 lipca 1974r. w
sprawie doboru przewodow 1 kabli elektroenergetycznych do obcigzen pradem
elektrycznym.

5. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.02r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie, Dz. U. Nr
75 poz. 690 z dnia 15.06.02r.

Sporzadzit:

mgr inz. Krzysztof KASPRZAK
upr. bud. Wa-179/91



